
THE JOURNAL OF KOREAN INSTITUTE OF ELECTROMAGNETIC ENGINEERING AND SCIENCE. 2021 May.; 32(5), 465∼474.

http://dx.doi.org/10.5515/KJKIEES.2021.32.5.465
ISSN 1226-3133 (Print)․ISSN 2288-226X (Online)

465

Ⅰ. 서  론

레이다와 같은 큰 체계를 운용하기 위해서는 사전에
성능을 예측하는 일은 중요하다. 사전 예측을 통해 운용
시발생 가능한 위험성을제거하여성능저하및 시간, 비

용등을 줄일수있다. 레이다는표적을 탐지하기 위해빠
른 시간에 빔과 주파수를 실시간으로 바꾸면서 운용한다. 
이러한 레이다 환경에는 외부적인 요소에 따른 손실이
발생하여 탐지 성능을 저하시키기 때문에 사전 분석이
필요하다. 따라서 시간 기반의 레이다 특성과 환경을 모
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요  약

레이다 운용 시 다양한 외부 원인에 의해 탐지 성능이 저하될 수 있다. 저하 원인으로는 대기 및 지형에 의한 손실뿐만
아니라, 간섭, 타 표적 등이 있다. 국내 운용 중인 레이다는 복잡한 지형 특성상 서로 가깝게 설치되어 있어 간섭 영향을
받아 성능이 저하된다. 본 논문에서는 이러한 레이다 성능 저하를 사전 예측 및 방지하기 위해 주변 레이다 간섭 환경
및 다 표적 환경을 모의하는 방법을 기술하고, M&S 도구를 개발하였다. 이 도구를 통해 신호를 생성하여 기존 CFAR 
알고리즘의 성능을 확인하고, 레이다 탐지 성능 향상을 위한 새로운 CFAR 알고리즘 사용 방법을 제안하였다. 그 결과, 
레이다 간섭 및 다 표적 환경에서 제안한 CFAR 알고리즘을 통해 레이다 탐지성능이 향상된 것을 확인하였다.

Abstract

In radar operations, the detection performance is reduced owing to various external factors. These factors include interference and 
other targets, as well as losses from the atmosphere and terrain. Because of its geomorphic characteristics, radar operating in Korea 
is affected by interference, and its performance is degraded. This paper describes the simulation of the environment of near-radar 
interference and multiple targets. The modeling and simulation (M&S) tool was developed to predict and prevent the degradation in 
radar performance in advance. We validated existing constant false alarm rate (CFAR) detection algorithms by generating signals through 
the M&S tool and proposed a new CFAR algorithm to enhance the radar performance. Consequently, radar performance is enhanced 
by the new CFAR algorithm in radar interference and multiple target environments.
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의하는 도구를 통한 레이다 성능을 예측하는 것은 매우
중요하다.
레이다의 성능이 저하되는 요인은 크게 내부와 외부로

나뉜다. 내부 요인은 하드웨어 고장에 따른 성능 저하와
신호처리 중 발생되는 손실 등이 있다. 외부 요인으로는
대표적으로 지형 및 대기 상태와 같은 운용환경 및 간섭
이 있으며, 다른 항공기 또한 성능 저하 요인 중에 큰 부
분을 차지한다. 이는 임의의 시간과 크기로 레이다 성능
을 저하시키기 때문에 운용 시 필히 감안해야 하는 부분
이다.
현재 감시정찰의 중요성은 나날이 증가하여 레이다에

요구되는 탐지 거리는 지속적으로 증가하고 있다. 그에
따라 레이다간 상호 전파간섭이 발생 가능한 범위 또한
증가하였다. 동일한 목적으로 설계 및 제작, 운용 중인 레
이다는 주파수 자원이 부족한 상황에서 좁은 대역폭을
할당받기 때문에 전파간섭이 증가한다. 그 중 펄스를 사
용하는 레이다의 경우, 수신 구간에 다른 레이다의 펄스
방사 시간에 따라 간섭 받는 시간이 달라진다. 이런 펄스
형 간섭은 주파수 및 빔 운용에 의해서 결정되며, 레이다
운용 환경에 영향을 받는다. 레이다 운용환경은 설치 장
소의 고도, 주변 지형, 대기 환경에 따라 결정된다. 레이
다의 운용 고도에 따라 주변 지형에 의한 성능 저하 정도
가 달라진다. 또한 실시간으로 바뀌는 대기 환경은 불안
정한 전파환경을 구성하는데, 이는 원거리로 갈수록 영향
성이 커져 원거리에서 탐지성능이 저하된다. 이런 임의적
으로 바뀌는 대기 환경과 전파 간섭을 예측하고 줄이기
위해 시간 기반의 레이다 성능과 간섭 영향을 예측하고
분석하는 연구가 진행되어 왔다[1]～[3].
하지만 기존 진행된 연구에는 운용환경과 간섭 영향에

따른 표적의 탐지 결과를 동시에 분석할 수 없다. 하지만
표적 신호 근처에 펄스형 간섭이 발생하거나, 크기가 큰
다른 항공기가 인접해 있는 경우, CFAR masking(CFAR : 
constant false alarm rate) 같은 현상으로 표적을 놓칠 수
있다. 이때 CFAR란 노이즈, 클러터, 간섭 등의 배경 잡음
에 대응해 유동적으로 하여 오탐지를 하지 않게 사용하
는 알고리즘이다.
이러한 간섭 및 운용환경 특성을 모두 반영하기 위해

본 논문에서는 전파환경과 펄스형 간섭을 동시에 고려

가능한 M&S(modeling and simulation) 도구를 개발하여
실제 운용 중인 레이다에 발생 가능한 불포착 가능성을
모의하고 분석하였다. 

Ⅱ. M&S 모델 구성

M&S 도구는 표적을 탐지하는 레이다 모델과 피 탐지
대상을 모의하는 표적 모델, 운용환경을 구성하는 환경모
델이 있으며, 간섭을 주는 간섭 레이다 모델로 구성되어
있다. 각 모델은 세부 기능을 하는 하위 모델들로 구성되
어 있으며, 그림 1과 같다.

2-1 표적 및 환경 모델

2-1-1 운동방정식 모델

표적의 움직임을 모의하는 운동방정식 모델(dynamics)
은 회전운동을 제외한 병진운동만을 고려한 뉴턴 제 2법
칙 기반의 3자유도 운동방정식으로 구성되어 있다[4]. 운
동방정식 모델을 통해 계산되는 표적 기동은 정해진 비
행 시나리오에 따르며, 직진, 선회, 가속 등이 가능하다.
표적이 직진 및 선회하면 레이다의 지향각도가 실시간

으로 변하여 표적의 RCS가 달라지기 때문에 실시간으로
계산해야 한다. 지향각도를 산출하기 위해서 식 (1) 및 식
(2)와 같이 NED(north-east-down) 좌표계에서의 레이다와

그림 1. M&S 모델 구성도
Fig. 1. The structure of M&S model.
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표적 간 상대거리를 표적 자세를 고려하여 동체좌표계로
변환하여 방위각과 고각을 산출한다. 이를 통해 표적 자
세 변화에 따라 상대 자세각도를 계산하여 RCS 변화를
반영할 수 있다(그림 2). 
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: NED 좌표계에서의 상대 위치
: 동체 좌표계에서의 상대 위치
  : 롤, 피치, 요 자세 각도 (deg)

2-1-2 RCS 모델

표적의 RCS(radar cross section)는 표적 위치 및 자세에
따라 정해진다. RCS 모델은 기동에 따른 표적 RCS 변화
를 Swerling 모델, 고정인 대푯값, RCS-Database로 총 3가
지 모델로 구성하였다. Swerling 모델은 차수 2 m의 카이
제곱(chi-square) 분포의 특수한 경우로 식 (3)과 같이 나

타낼 수 있다. 이때 는 RCS 변동의 평균값을 의미한
다. 모의하는 표적은 기동 특성상 스캔 대 스캔변동으로
swerling case1에 해당한다. RCS 대푯값의 경우, 보편적으
로 알려진 값으로 표적 자세와 무관하게 고정된 값을 사
용한다[5].
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RCS-Database는 소형 표적 모델을 제작하여 RCS를 방

위 및 고각 1 °간격으로 측정하여 구성한 RCS 데이터베
이스이다. 구성된 RCS는 사용 주파수에 대해 RCS scatte-
ring matrix의 각 성분인 , , , 로 구성되어
있다. 그림 3과 같이 구성된 RCS는 빔 방사 시간에 대한
표적 자세에 따라 각각 다른 값을 선택하여 사용한다.

2-1-3 운용 환경 모델

운용 환경 모델의 하위 모델로는 전파 및 지형 모델
(atmosphere & terrain)이 있다. 레이다 설치 위치의 환경과
운용 시간에 따른 대기 환경을 모의하며, 레이다와 레이
다, 레이다와 표적 사이의 전파 환경을 구성한다. 구성된
전파 환경은 다중경로, 회절, 가스 및 비에 따른 손실, 반

그림 2. 상대 각도 축 개념도
Fig. 2. The concept of relative angle axis.

그림 3. 표적 RCS 데이터
Fig. 3. The RCS data of target.
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사계수, 지형차폐 효과 등을 반영한다. 운용 환경 모델은
전파환경과빔 패턴, 운용주파수등 레이다성능을반영
한 전파 손실을 계산한다[6],[7].

2-2 레이다 및 간섭원 모델

레이다 모델은 타 레이다로부터 펄스형 간섭을 받는
환경에서 표적을 탐지하는 상황을 모의한다. 이때 구성된
하위 모델은 빔 방사를 관리하는 빔 운용모델과 레이다
회전을 모의하는 구동모델, 노이즈와 신호크기 및 간섭
크기를 계산하여 탐지 여부를 판단하는 탐지모델, 사용
주파수를 관리하는 주파수 운용모델로 구성되어 있다. 간
섭원 모델은 레이다 모델에 펄스형 간섭을 주는 역할을
하며, 탐지모델을 제외한 레이다 모델과 동일한 하위 모
델로 구성되어 있다.

2-2-1 빔 운용 및 구동모델

모의한 레이다는 위상배열 안테나를 사용한 레이다로
여러 빔을 정해진 고각에 순서대로 방사한다. 각 빔은 표
적탐지를 목적으로 하며, 방사고각및 탐지거리에따라
서로 다른 파형을 사용한다. 방사된 빔들은 각각의 서로
다른 운용 환경 속에서 표적 정보와 간섭 신호를 수신한
다. 빔 운용 모델(beam operation)은 구성된 빔들을 레이다
운용 환경에 따라 공제선(sky line)을 분석하여 그에 맞게
조향각을 변경하여 방사한다. 
레이다는 일정 RPM(revolution per minute)을 가지고 회

전하면서 빔을 방사한다. 그림 4에서 SOP(sort of pulse)와
같이 빔의 가장 기본단위는 펄스이고, 펄스 사이의 간격
을 PRI(pulse repetition interval)라 한다. 각 빔마다 서로 다
른 PRI와 펄스 수를 가지며, 하나의 패턴에 방사되는 펄
스들의 집합을 burst라 한다. 두 대의 레이다는 각각 정해
진 서로 다른 빔 운용을 가지고 실시간 회전하면서 빔을

연속적으로 방사한다. 이러한 연속성을 시뮬레이션을 통
해 모의하기 위해 구동모델(actuator)은 빔의 최소 단위인
펄스보다 작은 크기의 간격으로 모사하여 연속성을 대체
하였다.

2-2-2 주파수 운용 모델

주파수 운용 모델은 간섭 신호를 점검하고, 주파수를
운용(freq. operator)하는 역할을 한다. 다른 레이다로부터
전파간섭은 일정 크기로 계속 들어온다. 이때 burst 시작
전 간섭 등을 검사하는 시간을 가지는데, 이때 간섭이 검
출되면 주파수를 바꿔 사용하게 된다. 식 (4)를 통해 피간
섭원의 송신된 펄스 PRI에 수신된 간섭의 시간을 계산할
수 있다. 이때 R/150의 분모는 거리를 시간으로 환산하기
위한 상수이다. 피간섭원 SOP의 시간을 기준으로 간섭원
의 펄스가 도달하는 시간을 계산하여 PRI내 간섭받은 펄
스 영향성을 모의한다. 식 (5)를 통해 간섭 신호가 피간섭
원의 송신 전 간섭 점검 시간에 검출됐는지를 판단할 수
있다. 이는수신 레이다의 간섭점검시간 내에 간섭레이
다의 송신 중 펄스가 들어오는지 판단하는 것을 뜻한다. 
만일 조건에 만족하는 간섭 펄스가 들어오면 주파수를
이격하여 사용하게 된다.
 

  (4)
   

× 
  ≤  (5)

 
: 간섭원 레이다의 burst 송신 시간 (μs)
: 피간섭원 레이다의 burst 송신 시간 (μs)
: 간섭원 레이다의 펄스 송신 시간 (μs)
: 피간섭원 레이다의 펄스 송신 시간 (μs)
: PRI내 간섭 받은 시간 (μs)
: 간섭 등의 점검시간 (μs)
: 레이다 상호간 거리 (m)
: 펄스 번호
: 현재 계산 값

2-2-3 탐지판단 모델

탐지판단 모델(detection)은 burst 단위로 표적에 대한
그림 4. 빔 방사 시간 개념
Fig. 4. The concept of beam scheduling.
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정보를 생성하고, 펄스 단위로 전파간섭 환경을 구성한
다. 식 (6)의 분자는 표적에 반사되어 수신된 크기를 나타
내며, 분모는 간섭 레이다로부터 들어온 간섭 크기와 시
스템 노이즈를 뜻한다. 표적 수신 크기는 레이다의 송신
크기, 안테나 이득, 펄스 폭, 레이다 반사 면적과 표적 위
치에따른 거리 및전파손실에 의해 계산된다. 간섭크기
는 간섭 및 피간섭 레이다의 송수신 주파수 대역폭의 겹
침 정도에따라 간섭영향성을계산하는 , 간섭 레이
다의 송신 크기, 안테나 이득, 대역폭, 레이다간 상호 거
리에 의해 계산된다[8]～[10].
 







 




 



  



(6)
 

∆ 




∞

∆




∞



(7)
 

: 간섭 전력 크기 ()
: 수신 레이다 송신 전력 크기 ()
: 간섭 레이다 안테나 이득 ()
: 수신 레이다 안테나 이득 ()
 : 안테나 유효면적 (m2)
: 펄스 길이 (μs)       : 손실 ()
: 표적 RCS (m2)     : 거리 (m)
: 대역폭 (Hz)      : 시스템 잡음 온도 ()
: Boltzman’s constant []        
: 주파수간 겹침 정도 ()
 : 송신 신호 전력 스펙트럼 밀도
 : 수신기 주파수 응답

 
식 (6) 및 식 (7)을 통해 각각 계산된 간섭 및 잡음, 표

적 신호는 CFAR 알고리즘을 통해 탐지 여부가 결정된다. 
가장 기본적인 CA-CFAR는 그림 5와 같이 표적 셀을 기
준으로 보호 셀 이후의 참조 셀들의 평균을 이용하여 잡
음 크기를 계산하여 임계값을 정한다. 탐지 판단모델은
CA(cell averaging), Censored, SO(smallest-of), OS(order stati-
stics), CM-CFAR(clutter map)[11]으로 구성되어 있으며, 일

반적으로 신호 하나에 한 개의 알고리즘을 선택하여 사
용하게 된다.
본 논문에서는 탐지성능 향상을 위해 신호 형태에 따

라 기존 CFAR 알고리즘의 특성을 이용하여 하나의 신호
에 여러 알고리즘을 사용하는 방법을 제안하였다. 그림 6
과 같이 참조 셀 앞단에 신호 형태를 판단하는 셀 상태
결정(DCC: decision of cell condition) 셀을 추가하였다. 
DCC에서는 해당 DCC 셀의 신호 형태를 기준으로 어떤
알고리즘이 유리한지 판단하고, 그 해당 셀이 참조 셀에
들어오면 선택한 CFAR 알고리즘이 동작하여 표적 셀의
탐지판단을 수행한다.
이때 알고리즘 선택은 그림 7의 조건을 통해 판단한다. 

기본적으로 CA-CFAR로 설정된 상태에서 신호가 만들어
지면 DCC 셀에서 정해진 임계값()과 비교하여 클 경

그림 6. DCC-CFAR 알고리즘 개념도
Fig. 6. The concept of DCC-CFAR algorithm.

그림 5. CA-CFAR 알고리즘 개념도
Fig. 5. The concept of CA-CFAR algorithm.
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우의 셀 수를 계산한다. 계산된 셀 수가 개 이하이면 표
적들의 신호로 간주하여 CFAR-masking 현상에 강점을
가진 Censored-CFAR를 선택한다. 개 이상일 경우, 환경
및 간섭 클러터 신호로 간주하여 신호 형태를 파악하기
위해 변화량의 기울기를 계산한다. 계산한 기울기와 설정
값()을 비교하여 SO-CFAR의 사용 여부를 결정한다. 기
울기의 절대 값이 크다는 것은 좌우 참조의 평균 값 차이
가 크다는 것을 의미하고, 이는 SO-CFAR를 통해 표적 신
호를 검출하기 유리한 상황을 뜻한다. 만일 설정 값()보
다 작으면 일반 잡음 또는 환경 클러터 신호로 판단하여
해상 및 고정(지형) 클러터일 경우, 각각 OS, CM-CFAR를
사용한다. 모든 조건에 만족하지 않으면 일반적인 잡음으
로 판단하여 CA-CFAR를 사용한다. 이때 사용한  값은
운용 중인 레이다 대량의 측정 데이터를 이용하여 산출
한 값으로 지속적인 데이터 누적을 통해 업데이트한다.
이러한 조건들을 통해 신호의 형태에 따라 실시간 판

단으로 하나의 신호에 여러 알고리즘을 사용하여 탐지성
능을 향상시킬 수 있다. 만일 신호의 형태가 급변하여 선
택한 좌우 참조셀의 CFAR 알고리즘이 다를 경우 표 1과
같이 결정하도록 하였다.

2-3 모델 통합

본 논문에서 개발한모델의시퀀스는그림 8과같은 순
서로 운용한다. 정해진 빔 템플릿에 따라 빔을 방사하다
가 표적이 빔 폭 안에 들어오면(in-beam) 탐지 판단을 진
행한다. 이때상대 레이다의 구동및빔 상태에 의한수신
된 간섭 신호를 계산한다. 이때 환경 모델에서는 APM 
(APM: advanced propagation model)을 통해 빔 패턴 및 대
기환경, 지형이 적용된 서로 다른 표적의 전파 손실과 레

표 1. 알고리즘 선택 테이블
Table 1. Algorithm selection table.

Right reference cell

Left
reference

cell

Algorithm Censored SO OS CM

Censored Censored SO Censored CM

SO SO SO SO CM

OS Censored SO OS CM

CM CM CM CM CM

그림 8. M&S 모델 흐름도
Fig. 8. The flow diagram of M&S model.

그림 7. DCC-CFAR 알고리즘 조건 순서도
Fig. 7. The flowchart of condition of DCC-CFAR algorithm.
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이다 상호간 전파 손실을 제공한다[6]. 간섭 신호가 점검
시간에 들어오고(In-PLP), 그 값이 임계값보다 크면 주파
수 회피를 진행하여 운용한다. 최종 전파 간섭을 포함한
표적의 신호를 생성하면 선택된 CFAR 알고리즘에 따라
탐지판단을 진행한다. 펄스형 간섭 환경에서 임계값을 넘
은 표적 신호들은 dwell이 종료되면 데이터처리 모델의
클러스터링 과정을 통해 최종 하나의 표적 신호가 된다. 
계산된 표적 신호에는 실제 빔 운용 및 빔 패턴, 안테나
성능, 주파수운용, 표적 기동 특성 등이 반영된 레이다의
성능과 레이다의 운용 위치 및 대기 특성이 포함되어 있
다. 생성된 신호를 이용하여 펄스형 간섭의 영향성을 줄
이기 위한 레이다 성능 변경에 따른 영향성을 예측 및 분
석할 수 있다.

Ⅲ. 시뮬레이션

본 논문에서는 펄스형 간섭 환경에서 표적에 대한 탐
지성능변화를 모의하기 위해 그림 9와 같이 분석 개념을
설정하였다. 다 표적을 탐색하는 레이다를 기준으로 가시
선이 확보된 떨어진 거리에 간섭 레이다를 설정하였다. 
레이다 구동 상태의 경우, 상호 간 전파 영향성을 분석한
기존 연구의 시나리오를 기반으로 간섭 레이다의 주엽
(main lobe)에 탐색 레이다가 인-빔 될 때 탐색 레이다의
주엽에 표적이 인-빔 되도록 설정하였다. 또한 주파수 운
용의 경우, 간섭의 영향성을 덜 받는 섹터로 구분한 주파
수로 운용하였다[12].
그림 10은 통합된 M&S 도구의 결과로 100대의 표적

중 3대의 표적과다른레이다의 펄스형 간섭이 동시에수

신된 신호이다. 신호에는 서로 다른 크기의 RCS를 가진
표적(#1, #2)이 근접해 있고, 펄스형 간섭 신호가 표적(#3) 
근처에 수신된 것을 볼 수 있다. CFAR 알고리즘별 성능
비교를 위해 신호에 3개의 알고리즘을 적용하였다.
그 결과, 그림 11과 같이 1번 표적은 3개 알고리즘에

대해 모두 탐지하는 반면, 2번 및 3번 표적의 경우 각각
서로 다른 1개의 알고리즘으로만 탐지가 가능한 것을 볼
수 있다. 반면 본 논문에서 제안한 DCC-CFAR 알고리즘
을 사용할 경우, 그림 12와 같이 3개의 표적 모두를 탐지

그림 9. M&S 모델 분석 시나리오 개념도
Fig. 9. The concept of M&S model analysis scenario.

(a) 표적 1, 2번
(a) Target #1, 2

(b) 표적 3번
(b) Target #3

그림 11. 기존 CFAR 알고리즘별 탐지 결과
Fig. 11. The result of detection as existing CFAR algorithms. 

그림 10. M&S 도구 결과
Fig. 10. The result of M&S tool.
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하는 것을 보였다. 일반적인 잡음 구간을 제외한 나머지
구간에서 조건에 의해 Censored와 SO-CFAR를 선택하여
인접한 표적 및 펄스형 간섭 환경에서 탐지성능이 향상
된 것을 볼 수 있었다.
표적을 탐지 못하는 경우는 hit를 생성하지 못하거나, 

hit 또는 detection 단계에서 클러터로 처리되는 경우가 있
다. 레이다의 탐지 성능을 향상하기 위해서는 우선 hit 생
성을 하여 후보군을 많이 만드는 것이 있다. 이때 hit를
많이 생성하는 것은 그만큼 허위가 많이 발생하는 것을
뜻하지만, 이는 클러터 처리 등을 통해 줄일 수 있다. 이
러한 관점에서 어느 일정 수준의 hit를 더 많이 생성하는
CFAR 알고리즘을 선택하는 것이 탐지 성능 향상에 있어
유리하다.
실측과 모의 신호에 대해 다수의 스캔 데이터를 각

CFAR 알고리즘에 따라 hit 수를 측정해 보면 표 2와 같
다. 실측 데이터의 경우, 각 셀이표적인지클러터인지 알
수 없는 상태이므로 hit 수를 분석 척도로 정하였다. 모의
결과는 표적이 있는 셀을 알 수 있기 때문에 detection 단
계까지 모의하여 그 수를 척도로 정하였다. 그 결과, 

CFAR 알고리즘에 따른 hit 및 detection 수의 경향성이 동
일하게 나타났다. CA와 OS는 비슷한 수준의 개수를 가지
며, Censored의 경우, 증가한 결과를 가졌다. 반면 SO의
경우, 실측에서는 너무 많은 수의 hit가 생겼으며, 모의 결
과는 다른 알고리즘에서 나타나지 않았던 허위가 생성되
었다. CM의 경우, 레이다 설치 지형을 반영해야 하고, 
CM 생성 방식에 따라 결과가 달라져 분석에는 제외하였
다. 본 논문에서 제시한 DCC-CFAR 알고리즘을 사용할
경우, 실측 데이터의 hit 수가 Censored-CFAR보다 약간
많은 수로 형성되었고, 모의 결과 표적의 탐지 성능이 향
상된 것을 볼 수 있었다.

Ⅳ. 결  론

레이다 운용에 있어 성능을 저하시키는 원인은 환경에
의한손실뿐만아니라, 타 레이다의간섭신호및 다른표
적 신호도 포함한다. 본 논문에서는 여러 성능 저하를 예
측하고 분석하기 위해 레이다 운용 환경을 반영한 간섭
및 다 표적 신호를 생성하여 탐지성능을 모의하였다. 표
적탐지에 있어허위 수를유지하는 개념인 CFAR 알고리
즘을 사용하였다. 기존 CFAR 알고리즘을 사용할 시 인접
표적 신호 및 간섭 신호에 의한 불포착 경우가 발생하였
다. 탐지성능을 향상시키기 위해 새로운 알고리즘 방법을
제시하였다. 각 CFAR의 장점에 따라 분류하는 조건을 추
가하여 참조 셀 이전에 신호 모양을 판단하여 하나의 펄
스 신호에 n개의 알고리즘을 적용할 수 있도록 하였다. 
그 결과, 기존 알고리즘에서 불포착된 표적들이 탐지되는
것을 보였다.
개발한 M&S 도구를 통해 실제 운용 중인 레이다의 환

경(대기, 지형, 타 레이다 간섭 및 표적 등)을 반영한신호
를 모의하여 탐지성능 저하를 예측하고 방지할 수 있다. 
또한 가상의 레이다를 임의의 위치에 설치하여 운용 평
가와 알고리즘 변경에 따른 성능 예측이 가능하다. 나아
가 운용 환경을 반영한 해상 및 지형 클러터를 포함한 신
호 모의를 통해 허위를 발생시켜 더 현실적인 성능 평가
를 할 수 있을 것으로 기대된다.
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